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Terminologi

En graf ar en datastruktur som bestar av
2 en mangd noder (V — vertices), och
@ en mangd bagar/kanter (E — edges)
@ en bage ar ett par (a, b) av tva noder
@ en bage kan vara cyklisk — peka pa sig sjalv
@ en graf kan vara riktad eller oriktad
@ om den ar oriktad sa ar (a, b) och (b, a) samma sak
¢ en graf kan vara viktad eller oviktad

@ om den ar viktad sa ar bagarna tripler (a, b, w),
dar w ar vikten (oftast ett tal > 0)



Visuell rePresentation

Noder representeras som punkter eller cirklar

Bagar representeras som linjer mellan noderna
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Layouten ar oviktig

Exakt hur vi placerar ut noderna och bagarna
ar oviktigt
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Stigar/ vagar och cgkler

© tva noder ar grannar (adjacent) om det finns
en bage mellan dem

© en stig eller vag (path) ar en sekvens noder,
dar varje nod ar granne med sin foregangare

© 1en enkel stig (simple path), ar alla noder olika,
utom mojligen forsta och sista

© en cykel (cycle) ar en enkel stig dar forsta och
sista noden ar samma

© en oriktad graf ar sammanhangande (connected),
om det finns stigar mellan alla noder

© om en graf inte ar sammanhangande, sa bestar den
av sammanhangande komponenter
(connected components)



Trad ar gra?er

Trad ar ett specialfall av grafer — varje grat som:
¢ ar sammanhangande (connected), och
¢ inte innehaller nagra cykler

kan ses som ett trad genom att gora nagon av
noderna till rot
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Att implementera gra?er

Alternativ 1: Bagarna representeras av en
2-dimensionell array (kallad "adjacency matrix”),
med | V| rader och |V| kolumner

@ cellerna kan da innehalla bagens vikt

Alternativ 2: Bagarna representeras av en
finite map med | V| listor ("adjacency lists”),
en lista for varje nod
¢ varje lista innehaller de noder som gransar
till den givna noden

@ listan ar oordnad



Vilken ar bast — lista eller matris

Densiteten ar kvoten |E| / |V|3

© 1en tat (dense) graf ar |E| nara |V|?

@ 1en gles (sparse) graf ar |E| mycket mindre an |V|?2
Vi kan anta att

@ O(JE|) = O(]V]?) for en tat graf

@ O(|E|) = O(]V]) for en gles graf
Alltsa:

© en adjacency matrix ar bra om grafen ar tat
© en adjacency list ar bra om grafen ar gles




