
Maskinorienterad programmering

Assemblerprogrammering för ARM - del 1 - Tavlan 11

LDR R3,=b
LDRB R3,[R3]
SXTB R3,R3
MVN R3,R3  (NEG R3,R3)
LDR R2,=a
STRB R3,[R3]



Maskinorienterad programmering

Assemblerprogrammering för ARM - del 1 - Tavlan 2

BL f
LDR R3,b
MOV R2,#4
AND R3,R3,R2
MVN R3,R3
LDR R2,a
MUL R2,R2,R3
ADD R0,R0,R2
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