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Examensarbete / Projektarbete:
SemiPNP- Semiautomatic Pick And Place Machine

Bakgrund

Elektronikutveckling innefattar ofta att man for hand far bestycka enstaka kretskort med
komponenter for att realisera tidiga prototyper. Med teknikutvecklingens snabba framfart har
manuellt kretskortsmontage blivit allt svarare da komponenterna blivit sdpass sma att det ofta kraver
precisionsarbete under mikroskop. Det finns automatiserade maskiner for elektronik-produktion som
genomfor detta arbete med oerhord precision och repeterbarhet. Dock ar setup-tiden och ledtider
for sddana maskiner sapass stora att det blir for kostsamt och langsamt att tillverka enstaka
prototyper. | detta projekt ska du fa géra nadgot som andrar spelreglerna.

Projektbeskrivning

Projektet har som langsiktig malsattning att utveckla en semiautomatisk komponentplaceringsmaskin
(eng; Pick and Place machine) med hjalp av bildanalys, styrsystem och smaskaliga XY-ramverk likt det
som man ser i manga sma 3D-skrivare idag. Syftet ar att |ata maskiner effektivisera/assistera
prototyp-tillverkning av kretskort och darmed mojliggdra snabba iterationer till Iag kostnad.

Detta projekt innefattar att ta ett forsta kliv i projektet och utreda vilken teknik som skall anvdndas.
Fardiga komponenter i mjukvara och hardvara tillsammans med era anpassningar avser att
experimentera fram en tidig prototyp som mojliggdr matningar och tester av konceptet.

Férkunskaper

Eftersom projektet innefattar mekanik, elektronik och mjukvara bor din studiebakgrund vara relaterat
till ndgot av dessa omraden. Vi kommer tillsammans forse dig med en tydlig avgransning och delmal
anpassat efter dina studier. Vi uppmuntrar att man ar minst tva personer i detta projekt.

Placering
Pluspole kontor och/eller Chalmers.
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