Automatisk registrering av motordata

Nar man valjer motor ar det viktigt att kdanna till respektive motors karakteristiska data. Ofta
behover man kdnna till momentet som funktion av varvtalet eller strommen. Maxmoment
och maxstrom och ocksa av stor vikt att veta.

Det har projektet gar ut pa att med hjalp av en dator samla in nagra av motorns data. Vi vill
aven kunna valja olika motorer for att gora en jamforelse.

Huvuddelen av projektet kommer att behandla den bromsande motorns prestanda och
inkoppling av givare for registrering av moment, strom och varvtal. Har behdvs ocksa nagon
typ av konstruktion for att dndra belastningen av den tillkopplade motorns uteffekt pa axeln.
Troligtvis gor man detta genom att vdlja en permanentmagnetiserad likstromsmotor.

Insamling av data gors med hjalp av en Arduino-mikroprocessor-plattform. Insamlade data
skall sparas och presenteras grafiskt i realtid pa skarmen.

Har nedan syns en aldre konstruktion dar man har en drivande motor (till vanster) och pa
samma axel ar den belastande motorn (till hoger) kopplad. Man ser ocksa en sa kallad
tackometergenerator som anvandes for att registrera varvtalet i form av en likspanning.

En tankbar fortsattning av projektet ar att fordjupa det ytterligare sa det skulle kunna
anvandas som ett examensarbete.
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