En autonom synkron raknare med riknesekvens enligt figuren nedan skall konstrueras. JK-vippor
med positiv flanktriggning, NAND-grindar med valfritt antal ingangar samt INVERTERARE far
anvindas. X, y och z 1 pulsdiagrammen nedan &r utsignaler (q) fran var sin vippa.
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b) Realisera riaknaren!
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Rita en tillstandsgraf enligt pulsdiagrammen nedan som beskriver riknaren !

Komplettera grafen fran a) sa att rdknarens samtliga tillstand kommer med!
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